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Kinematyka przekładni 

 cierne, zębate, pasowe 

 proste, obiegowe (planetarne) 
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     promień koła podziałowego zębatki    
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    gdzie:    r  - promień,    z  - liczba zębów,    i  - przełożenie przekładni,    m - moduł 
 
 
 

Przekładnie: a) zębata, b) cierna, c) pasowa, d) zamieniająca ruch obrotowy na postępowy 
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Przełożenie przekładni zębatej:   
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  Przekładnia planetarna 

 
 
 
Zależności: )( 32211 rrrvA +⋅=⋅= ωω  
 
  4432 rrvB ⋅=⋅= ωω  
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